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CHANGEURS D’OUTIL MANUEL

Notre gamme de changeur d’outil manuel assure l’interface entre les robots industriels et leurs outils.

Le démontage des outils embarqués est ainsi rendu plus simple et rapide.

Caractéristique technique :
Adaptés au charges embarqués des robots porteurs allants de 100 à 500kg, notre principe d’assemblage garantie
une précision maximale.

Application :
Le plus souvent utilisé pour le portage des pinces à souder ou des mains de préhension au sein des ferrages
automobiles nous déployons notre gamme dans tous les métiers.

Option :
Nous avons réalisé des changeurs pour des robots ABB, Fanuc, Kuka, Yaskawa, kawasaki, Comau...


